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Prozess Kellybohren und Umfelduberwachung
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Hinschwenken Absenken Verriegeln Bohren Entriegeln Ausfahren  Wegschwenken

“ 1. Schwenken zum Bohrloch O i ! 1. Schwenken zum Ausleeren O

2. Bohrposition lokalisieren und einfadeln O =3 2. Ausleerposition lokalisieren und anfahren@

Progessbereich
Ubertage

Pt;ozessbereich und
Uberwachungim
Loch

O 1. Kelly-Einfahrassistent : ® 1. Kelly-Einfahrassistent

1. Optimale Verriegelungsposition bestimmen G
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1. Drehboden schlieBen wenn vorhanden O

2. Optimale Verriegelungsposition anfahren Q
2. Sicher entriegein O

3. Sicher Verriegeln

1. Optimale Bohrparameter einstellen 0

2. Bohren mit konstantem Vorschub und Drehmoment E 0

3. Bei optimal gefiilitem Fiillgrad des Werkzeugs stoppen @
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Umfelduberwachung im Kontext mehrerer Maschinen
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Ausschttelort

Werkzeug-
ablageplatz

Eine Ausrustungskomponente kann an mehreren

Typische Baustelle Mittlerer déten | . .
ol Geraten verwendet werden => Multi Purpose
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Aufgabenverteilung / Maschinensicht

Problemstellung | ,klassische” Umfeldiberwachung | smarte Werkzeuge

| Planung | | Ausfiihrung | | Dokumentation |
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Umfelduberwachung im Frontbereich Prozesszone
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Fahrersicht

Geratesicht
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Umfeldluberwachung im Gefahrenbereich
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Fernsicht

| Komponente detektiert
[[] Komponente nicht detektiert

Sensorposition
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Smarte Werkzeuge
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Kollaboriende Maschine und Komponente

Echtzeit Karte inkl. Gelandemodell
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